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) Blpolares chirurglsches Fafcinstrument 

) Um bel elnem blpolaren chirurgtochen Fe&instrument m!t 
xwei verschwenkbar am End© eines Rohrechafta gelagerten 
Armen, die durch Knlehebelelemente durch eino Im Rohr- 
sohaft verschiettlche Schub- und Zugatange gegenlaufig 
koaxial verschwenkbar slnd, den konstruktivan Aufbau so 
welt wia mogllch zu vereinfachen, wird vorge6chlagan, daS 
die Schub- und Zugstange und die KniehabelelemeMa 
beldar Arme eus elektrisch leitandem Material bestehen und 
elektrisch teitend mhelnander verbunden slnd, deS der erste 
Arm elektrisch leltend mft dem Ihm lugeordneten Knlehebel- 
element verbunden iat, dsR der zwelte Arm uber eln 
Isolierteil mlt dem ihm zugeordneten Kniehebelelement 
verbunden (at, da& der zweite Arm uber seine Schwenklago- 
rung elektrisch leltend mit dem Rohrschaft verbunden 1st 
und daft der erste Arm gegenOber dem zwelten Arm und 
gegenuber dem Rohrschaft elektrisch Isollert an dem Rohr- 
schaft drehbar gelegert let. 
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Beschreibung Diese Aufgabe wird bei einem bipolaren chirurgl- 

schen FaBinstrument der eingangs beschriebenen Art 
Die Erfindung betrlfft cln bipolar* chirurgischcs erfindungsgem&B durch die im Kennzeidmunspteil des 
FaBinstrument mh zwei verschwenkbar am Ende cines Patentanspruchs 1 angcgebcncn Merkmale geiCst 
Rohrschaf is gelagerten Armen, die durch Kniehebelele- 5 Bei dieser Konstruktion werden also beide Anne in 
mente durch eine im Rohrschaft verschiebtiche Schub- an sich bekanntcr Weise Qber Kruehebelelemente ge- 
und Zugstange gegenllufigkoaxialverschwenkbarsind genfcufig verschwenkt, wobei diese Kniehebelelemente 
Insbesondere bei endoskoplschen Operationen 1st es gemeinsam fiber eine elnzige Schub- und Zugstange an- 
erwOnscht, Rohrschaftiastnimente einzusetzen, be! de- getrieben werdert Diese Schub- und Zugstange biidet 
nengcgeneinanderverschwenkbareArmeeinesWerk- io den einen elektrischen Pol der H<wMr«quen2span. 
zeugs, beispielsweise Zangenschenkel oder Schenkel ei- nungsquelle, der andere Pol wird durch den Ronrscnaft 

ner Schere, getrennt mit den verschiedenen Polen einer selbstgebildet m 

HochfrequenzspannungsqueUe verbunden werden kfin- Die Kniehebelelemente des Antnebs fur beide Arme 
nen, so dafl zwischen den elektrisch voneinander isolier- sind gemeinsam mlt der einen Spannungsquelle verbun- 
ten Armen dieses Werkzeugs Hochfrequenzstrflme zum is den, lediglich einer der beiden Arme ist gegenuber die- 
Koamilieren und Schneiden von dazwischenliegcndem sem Kniehebeleleraent durch Zwischenschaitung des 
Gewebe flieflen kOnnen. Isolierteils elektrisch isoliert Dieser zweitc Ann ist sei- 

Es ist dabei auBerst schwierig, bei den kieinen Dimen- nerseits mit dem Rohrschaft elektrisch leitend verbun- 
sionen dcrartlger Instrumente eine zuverlassige elektri- den. Um hicr einen KurzschluB zu verraeide^ genQgt es, 
sche IsoUerung der beiden Arme einerseits und einen 20 wenn der andere Ann, also der elektrisch mit der Scnub- 
einfachen Aufbau andererseltszu erreichen. und Zugstange in Verbindung stehende erste Arm ge- 

So ist es beispielsweise aus der US-Patentschrift genaber dcr Schwenklagerung elektrisch isoliert 1st und 
5391,166 bekannt, in einem Rohrschaft eines FaBinstru- gegenQberdemanderenAim 
ments zwei Arme verschwenkbar zu lagem. Um diese Eine solche Konstruktion lafit sich mit emfachen Mit- 
elektrisch voneinander zu trennen, sind komplizierte 25 tebrealisicren.dlemechanischen Antrictebewcgwigeii 
EInzelteUe notwendig, es werden insbesondere Isolier- bleiben im wesenUichen gleich wie bei her^ramlicnen 
zwischenstucke, Isolierlagerstifte und isolierende Be- Rohrechaftinstruraenten, die iucht als bipolare Instru- 
schichtungen der Arme benotigt, wobei diese isoiieren- mente ausgeb'ddet sind. p 
den Beschichtungen nur partieU vorgesehen sein dttrfen. Besonders vorteilhaft ist es, wenn gem&fi einer bevor- 
Bei der bekannten Konstruktion ist auBerdem vorgese- 30 zugten Ausfuhrungsform beide Arme fiber eine lettende 
hen, dafl zwei elektrische Zuleitungen im Inneren des LagerweUe am Rohrschaft drehbar gelagert sind und 
Rohrschafts angeordnet werden mOssen, diese mussen wenn der erste Arm gegenuber dieser Lagerwelie elek- 
mit einer Steckverbindung mit einem spezicllen Adap- trisch isoUert ist Diese elektrisch leitende LagerweUe 
ter verbunden werden. Insgesamt ergibt sich dadurch kann namlich dann die elektrische Verbmdung zwischen 
eine recht komplizierte Konstrukdon, die es auch nicht 35 dem zweiten Arm und dem Rohrschaft hersteUen, wobei 
ermogUcht, in der herkdmmtlchen Weise mit einer einzi- der erste Arm jedoch weiterhin gegenuber dem Ko&r- 
gen Schub- und Zugstange auszukommen, da zwei ge- schaf t elektrisch isoliert ist 

trennte elektrische ZufOhrungen im Inneren des Rohr- Vorzugsweise wird zwischen der LagerweUe und idem 
schafts notwendig sind ersten Arm eine die LagerweUe umgebende IsoUerhulse 

Dies gilt auch bei einer anderen Konstruktion, die in <o angeordnet, um diese IsoUerung des ersten Arms gegen- 
der US-Patentschrift 5,352^22 beschrieben ist Auch Qberderl^erwellezuerreich^en. 
hier sind zwei getrennte Zuleitungsstabc notwendig, au- Besonders vorteilhaft 1st es dabei, wenn die IspUerhOl- 
Berdera mOssen beide Arme des Werkzeugs in kompli- se TeQ des Isoilerteils ist, es ist namlich dann nicht not- 
zierter Weise sandwichartig aufgebaut sein, da die ein- wendig, hier em zysatzJiches Ted zur Isohening des er- 
ander gegenOberiiegenden Klingen des scherenartigen 45 sten Arms gegenuber der LagerweUe und daralt gegen- 
Instruments gegenuber den eigentlichen Armen durch flber dem Rohrschaf t . vorzusehen. 
eine Isolierende Zwischenschicht zu trennen sind Auch Vorzugsweise wird das Isoherteal aus Keramfc herge- 
hier ergibt sich eine sehr komplizierte Herstellung, wo- stelit, es wire aber auch mCguch, das Isolierteil aus 
bei bei den kieinen Dimenslonen derarfc'ger Instrumente Kunststoffherzustellen. 

auch Fehlfunktionen nicht auszuschkeflen sind. 50 Bei einer bevorzugten AusfOhrungsform ist vorgese- 

In der DE 43 12 284 Al ist ein bipolares chirurgisches hen, dafl das Isohertell piattenfonxrig ausgebildet 1st und 
FaBinstrument beschrieben mit einem Kniegelenk so- im Schwenklageberejch zwischen dem fweiten Arm und 
wie mit einer einzigen Schub- und Zugstange. Die dem zugeordneten Kniehebelelement in Langsrichtung 
Strorazufuhrung zu den FaBarmen erfolgt in diesem sandwichartig eingebettet ist Man erhait also.m Ricn- 
Palle durch spezielle elektrische Leitungen, die im Inne- 55 tung der Schwenkachse gesehen emen dreilagigen Auf- 
ren der Schub- und Zugstange isoUert verlaufen. Bei bau Kniehebelelementyisoherteil/zweiter ' Arm. 
einer sehr dunnen Schub- und Zugstange ergeben sich Dabei ist es vorteilhaft, wenn das Isoherteil an dem 
hier Festigkeits- und Dlmensionierungsprobleme, au- Kniehebelelement einerseits und an dem zweiten Arm 
Berdem istder Aufbau kompUziert, da die drahtformi- andererseits Ober Stirnfiachen fiachig anliegt Uber die- 
sen elektrischen Zuleitungen durch aUe Gelenke hin- eo se Surnflache kttnnen Drehmomente von dem Kmene- 
durchgefahrtwerdenmassea hM *™«\^ d ™™* X ^ 

Estt Aufgabe der Erfindung, bei einem gattungsge- Weiterhin ist es gflnstig, wenn die sandwichf6nnig 
maDen chirurgischen FaBinstrument, bei dem beide Ar- aneinanderiiegenden Bereichen des zweiten Arms, des 
me gegeneinander verschwenkbar sind, mit nur einer IsoUerteils und des dem zweiten Arm zugeordneten 
einzigen Schub- und Zugstange einen mechanisch un- 65 Kniehebelelements miteinander flucMende Offnungen 
komplizierten Aufbau einerseits und eine elektrische ^emedurchgehendeUgerweUe a^ 
Isolation der beiden Arme des FaSwerkzeugs anderer- setzen der LagerweUe werden dann dies e Jrei ^ile 
seitszuvereinen, durch die flllchl S aneinanderhegenden Stirnfiachen 
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drehfest raiteinander verbunden und kflnnen Drehrao- 
mentc vom Kniehebelelement auf den zweiten Arm 
' Qbertragen, ohnc dafl zusfttzliche Fixierungen notwen- 
digsind. 

Es kann dabci weiterhin vorgesehen sein, daB bci ci- 
ner leitend mit dem Rohrschaft verbundenen Lagerwel- 
le das Isolicrtcil die benachbarten Bereiche des dem 
zweiten Ann zugeordneten Kniehebels gegenQber der 
Lagerwelle elektrlsch isolierend umgibt Separate Teile 
zur Isolation dieses Knieheb el elements gegenQber der 
Lagerwelle sind dann nlcht notwendig. 

Besonders vorteilhaft ist es auch, wenn der erste Arm 
und das ihm zugeordnete Kniehebelelement einstOckig 
ausgebildet sind. 

Das Isolierteil kann so geformt sein, daB der zweite 
Arm, das Isolierteil und das zugeordnete Kniehebelele- 
ment nach dem Einsetzen der Lagerwelle ein starres 
Bauteil bilden, das in seiner Form spiegelbildlich zum 
ersten Arm und dem ihm zugeordneten Kniehebelele- 
ment ausgebildet ist Man erhfilt damit zwei Anne, die in 
ihren Abmessungen herkdmmlichen Annen entspre- 
chen, wobei aber der eine Arm durch das Einsetzen des 
IsoUertells unterbrochen wird, so daB gegenQber der 
Lagerwelle, dem Kniehebelelement und dem anderen 
Arm eine elektrische Isolierung m&glicfa wird 

Zusitzlich kann bei einer bevorzugten AusfOhrungs- 
form vorgesehen sein, daB in den Rohrschaft eine Iso- 
UerhQlse eingesteckt ist, die die Schub- und Zugstange 
gegenOber dem Rohrschaft isollert und die zwischen 
parallel nach vorn gerichteten Schenkeln das Ende der 
Schub- und Zugstange, die Kniehebelelemente sowie 
die Schwenklagerung des ersten und des zweiten Arms 
aufnirnmt Diese IsolierhQlse zentriert zusatzlich die 
Schub- und Zugstange im Rohrschaft und gewahrieistet 
eine elektrische Isolierung auch des Kniehebeiantriebs 
gegenQber dem Rohrschaft 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter AusfQh- 
rungsformen dient im Zusammenhang mit der Zeich- 
nung der naheren Erlauterung. Es zeigen: 

Fig. i Eine seitllche Gesamtansicht eines bipolaren 
chirurgischen FaQinstruments; 

Fig, 2 eine vergrOBerte Seitenansicht des vorderen 
Bereichs des Instruments der Fig. 1 In einer Teillangs- 
schnittdarstellung; 

Fig. 3 eine Ansicht fihnlich Fig. 2 bei urn 90* urn die 
Langsachse gedrehtem Instrument und 

Fig. 4 eine Explosionsansicht des vorderen Teils des 
Instruments der Fig. 1. 

Das in der Zeichnung dargestellte Rohrschaftinstru- 
ment umfaBt ein ISngliches Rohr 1, welches an seinem 
rQckwartigen Ende fest mit einer Griffbranche 2 ver- 
bunden ist An dieser ist urn eine quer zur Lflngsrichtung 
des Rohrs 1 verlaufende Drehachse eine zweite Griff- 
branche 3 verschwenkbar gelagert, die Ober eine Kugel- 
kopfverbindung 4 mit einer im Inneren des Rohrs 1 
verlaufenden Schub- und Zugstange 5 verbunden ist 

Das Rohr 1 ist Ober einen SteckanschluB 6 mit dem 
ersten Pol einer in der Zeichnung nicht dargestellten 
Hochfrequenzspannungsquelle verbindbar, ebenso 
kann die Schub- und Zugstange 5 Uber eine in der Zeich- 
nung nicht erkennbare Verbindung mit dem anderen 
Pol dieser Hochfrequenzspannungsquelle verbunden 
werden. 

Das Rohr 1 und die Schub- und Zugstange 5 sind 
elektrisch voneinander isoliert, dies kann im Bereich der 
Griffbranchen 2 und 3 beispielsweise dadurch erfolgen, 
daB die Schub- und Zugstange 5 in ihrer L&nge durch ein 
isolierendes Zwischenteil unterbrochen ist und daB die 
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Verbindung der Schub- und Zugstange 5 mit der Span- 
nungsquelle vor dieser Unterbrechungsstelle erfolgt 

In das vordere Ende des Rohrs 1 kt ein RohrstQck 7 
aus einem elektrisch leitenden Material eingeschoben, 
s vorzugsweise ebenfaBs aus Metall bestehend. Dieses 
RohrstQck 7 weist an seinem in das Rohr 1 eingeschobe- 
ne Ende cine Ringnut 8 auf. in die durch Ungsschnitte 
zungenformig ausgebildete Wandteile 9 des Rohrs t 
derart eingreifen, daB ein Herausziehen des RohrstQcks 
to 7 aus dem Rohr 1 nur mflglich wird, wenn diese zungen- 
fGrmigen Wandteile 9 elastisch nach auBen gebogen 
werden, Ein solches Verbiegen der Wandteile 9 IflBt sich 
durch eine die Wandteile 9 im Bereich der Ringnut 8 
Oberfangende HQlse 10 verhindern, die auf dem Rohr 1 
is langsverschieblich gelagert ist und normalerweise ge- 
gen eine Stufe 11 des RohrstQcks 7 stflCt Wird diese 
HQlse 10 jedoch so weit zurQckgezogen, daB Wandteile 
9 und Ringnut 8 freigegeben werden, kOnnen die Wand- 
teile 9 elastisch nach auBen gebogen werden, so daB 
2o dann das RohrstQck 7 aus dem Rohr t herausgezogen 
werden kann. 

Das RohrstQck 7 tragt an seinem aus dem Rohr 1 
hervorstehenden Ende zwei parallel nach vorne gerich- 
tetc Schenkel 12; 13, an deren freien Bnden sich zwei 
25 miteinander ausgerichtete Ofmungen 14, 15 zur Auf nah- 
me einer die beiden Schenkel 12, 13 verbindenden La- 
gerwelle 16 aus elektrisch leitendem Material angeord- 
net sind. 

In das RohrstQck 7 ist ein Isolierkfirper 17 aus Spritz- 
30 keramik eingeschoben, der Shnlich geformt ist wie das 
RohrstQck 7 selbst Ein hQlsenfcrmiger Teil 18 taucht in 
den geschlossenen Teil des RohrstQcks 7 ein, zwei ein- 
stQckig mit dem hQlsenfCrmlgen Teil 18 verbundene 
parallele Schenkel 19, 20, liegen jeweils an der Innensei- 
35 te der Schenkel 12, 13 des RohrstQcks 12 an. Dabei 
Oberragen die Schenkel 19 und 20 die Schenkel 12 und 
13 geringfOgig. Im Bereich der Ofmungen 14 und 15 in 
den Schenkeln 12 beziehungsweise 23 weisen auch die 
Schenkel 19 und 20 Ausnehmungen 21 auf, durch die die 
40 Lagerwelle 16 hindurchtreten kann. 

Im Inneren des hOJsenftrmigen Teils 18 des Isolier- 
kGrpers 17 verlfluft die Schub- und Zugstange 5, die 
zwischen den beiden Schenkeln 19 und 20 endet Diese 
Schub- und Zugstange wird durch den Isou'erkBrper 17 
45 zentriert und gegenQber dem RohrstQck 7 und damit 
dem Rohr 1 elektrisch isoliert Zusfltzlich ist die Schub- 
und Zugstange 5 von einem Isolierschlauch 43 umgeben. 

Die Lagerwelle 16 bildet eine Schwenklagerung fQr 
zwei Arme 22 und 23 eines zangenfermigen oder gege- 
50 benenfalls auch scherenfdrmigen Instruments, die durch 
die Lagerwelle 16 gegenl&uMg verschwenkbar am Rohr 
1 gelagert sind. Der erste Arm 22 besteht aus einem 
elektrisch leitenden Material, insbesondere aus Metall, 
und ist einstOckig mit einer Verlangerung verbunden, 
55 die ein Kniehebelelement 24 ausbildeL In dieser Verlan- 
gerung befindet sich eine Offnung 25, durch die die La- 
gerwelle 16 hindurchtritt, und eine weitere Offnung 26, 
durch die ein das Kniehebelelement 24 mit einem weite- 
ren Kniehebelelement 27 gelenkig verbindender Lager- 
60 stift 28 gesteckt werden kann, der seinerseits mit seinem 
gegenOberliegenden Ende gelenkig mit dem Ende der 
Schub- und Zugstange 5 verbunden ist 

Das Kniehebelelement 24 und das Kniehebelelement 
27 bilden gemeinsam elnen Kniehebel, dessen Winkel 
65 durch Vor- und ZurOckschieben der Schub- und Zug- 
stange 5 verandert werden kann, da das Kniehebelele- 
ment 24 im Bereich der Offnung 25 gegenQber dem 
Rohr 1 ortsfest verschwenkbar gelagert ist Diese Ver- 
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schwenkung des Kniehebeielements 24 fflhrt zu einer 
Verschwenkung des erstcn Anns 22, da das Kniehebel- 
• clement 24 einstucirig mit dera erstcn Arm 22 ausgebil- 
dctist 

Ein ahnlicher Kniehebel wird ausgcbildet durch ein 
dem Kniehebelelement 27 entsprechendes und mit der 
Schub- und Zugstange 5 liber einen Lagerstift 30 gelen- 
kig verbundenes Kniehebelelement 29, welches Ober el- 
ncn Lagerstift 34 gelenldg mit einem weiteren Kniehe- 
belelement 31 verbunden ist Auch dieses Kniehebelcle- 
ment entspricht dem Kniehebelelement 24 des ersten 
Arms, wie dieses weist es eine Offnung 32 for den 
Durchtritt der Lagerwellc 16 und eine Offnung 33 fur 
die Aufnahme des Lagerstifts 34 auf, der die beiden 
Kniehebelelemente 29 und 31 gelenkig miteinander ver- 
bindet 

Im Unterschied zum Kniehebelelement 24 ist jedoch 
dieses Kniehebelelement nicht elnstflckig mit dem zwei- 
ten Arm 23 verbunden, sondern steiit ein separates Bau- 
teil dar. Eine Verbindung zwischen diesem Kniehebel- 
element 31 und dem zweiten Arm 23 wird in diesem 
Falle durch ein zwischen die beiden Teile eingesetztes 
Isoliertell 35 hergestellt, das vorzugsweise aus Spritzke- 
ramik besteht, jedoch auch aus Kunststoff hergestellt 
werden kann. Dieses Isoliertell 35 ist plattcnformlg aus- 
gebildet und liegt in Langsrichtung zwischen ebenfails 
plattenfOrmigen Lappen 36 beziehungsweise 37 des 
Kniehebelelements 31 und des zweiten Arms 23. Bs er- 
glbt sich dadurch eine sandwichartige Struktur, bei der 
in Richtung der Lagerwelle 16 der'Lappen 3G das Iso- 
lierteil 35 und der Lappen 37 flflchig aneinander liegen. 

Der Lappen 36 und der Lappen 37 weisen jeweils eine 
Stuf e 38 beziehungsweise 39 auf, an dencn die rQckwar- 
tige Stirnflache 40 beziehungsweise die vordere Stirn- 
flttche 41 des plattenfcrmigen Isolierteils 35 flfichig an- 
liegen. 

An einer Seite ist an das plattenfermige Isolierteil 35 
eine Hfllse 42 angeformt, die die Offnung 32 des Kniehe- 
belelements 31 und die Offnung 25 des Kniehebelele- 
ments 24 durchsetzt und die die Lagerwelle 16 umgibt, 
die dadurch gegenttber den beiden Kniehebelelementen 
24 und 31 eiektrisch isoliert ist 

Bis auf die HQlse 42 ist der erste Arm 22 mit dem 
angeformten Kniehebelelement 24 spiegelbildlich gleich 
geformt, wie das Bauteil, das aus dem zweiten Arm 23, 
dem isolierteil 35 und dem Kniehebelelement 31 zusam- 
mengesetztist 

Die Kniehebelelemente 24, 27, 29 und 31 bestehen aus 
eiektrisch leitendem Material und sind untereinander 
und mit der Schub- und Zugstange 5 eiektrisch leitend 
verbundea Dadurch ergibt sich eine eiektrisch leitende 
Verbindung des ersten Arms 22 mit der Schub- und 
Zugstange 5. Andererseits ist der zweite Arm 23 durch 
das Isolierteil 35 gegenuber dem Kniehebelelement 31 
und damit auch gegenOber der Schub- und Zugstange 5 
eiektrisch isoliert 

Die Lagerwelle 16 steht in eiektrisch leitender Ver- 
bindung mit dem RohrstDck 7 und damit dem Rohr 1 
und aufierdem mit dem Arm 23, sie wird jedoch durch 
das Isolierstuck 35 und insbesondere dessen HOlse 42 
gegenOber alien Kniehebelelementen 24. 27, 29 und 31 
eiektrisch isoliert, also auch gegenuber der Schub- und 
Zugstange 5. Damit ist eine elektrische Trennung der 
Arme 22 und 23 erreicht, und zwar ohne aufwendige 
BaumaBnahmen lediglich durch Einsetzen des Isolier- 
teils 35. Durch diese Konstruktion ist es moglich, derar- 
tige Instrumente wahlweise als bipolare Instruraente 
oder ohne elektrische Anwendung einzusetzen. 


Wenn der Arm 23 entsprechend der Ausgestaltung 
des Arms 22 einstOckig mit dem Kniehebelelement 31 
ausgebildet wird, fehlt die elektrische Isolation, so daB 
dieses Instrument dann in herkftmralicher Weise ver- 
5 wendet werden kann. Tauscht man diesen einstOckigen 
Arm 23 gegen einen dreiteiligen Arm mit eingesetztem 
Isolierteil 33 aus, kann man bel sonst unveranderter 
Konstruktion die beiden Arme eiektrisch voneinander 
isoiieren und den einen Arm mit der Schub- und Zug- 
io stange 5 eiektrisch verbinden, den anderen Arm mit 
dem RohrstQck 7 und damit dem Rohr L 

Durch diesen besonders einfachen Aufbau kann das 
Instrument auch in einfachster Weise zerlegt und gerei- 
nigt werden, dies wird insbesondere aus der Darstellung 
is der Fig. 4 deutlich, die zeigt, daD durch Herausziehen 
der Lagerwelle 16 und des Lagerstifts 28 eine weitge- 
hende Zerlegung mSglich ist, sobald die Schub- und 
Zugstange 5 nach vorne aus dem Rohrstflck 7 herausge- 
zogenwird 
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PatentansprOche 

1. Bipolares chirurgisches FaQ instrument mit zwei 
verschwenkbar am Ende eines Rohrschafts gcia- 
gerten Armen, die durch Kniehebelelemente durch 
eine im Rohrschaf t verschiebiiche Schub- und Zug- 
stange gegeniaufig koaxial verschwenkbar sind, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Schub- und Zug- 
stange (5) und die Kniehebelelemente (24, 27,29,31) 
beider Arme (22, 23) aus eiektrisch leitendem Mate- 
rial bestehen und eiektrisch leitend miteinander 
verbunden sind, daB der erste Ann (22) eiektrisch 
leitend mit dem ihm zugeordneten Kniehebelele- 
ment (24) verbunden ist, daB der zweite Arm (23) 
Qber ein Isoliertei! (35) mit dem ihm zugeordneten 
Kniehebelelement (31) verbunden ist, daB der zwei- 
te Arm (23) Ober seine Schwenklagerung (16) eiek- 
trisch leitend mit dem Rohrschaft (7, 1) verbunden 
ist und daB der erste Arm (22) gegenuber dem zwei- 
ten Arm (23) und gegenflber dera Rohrschaft (7, 1) 
eiektrisch isoliert an dem Rohrschaft (7, 1) drehbar 
gelagert ist 

2. Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB beide Arme (22, 23) Ober eine leitende 
Lagerwelle (16) am Rohrschaft (7, 1) drehbar gela- 
gert sind und daB der erste Arm (22) gegenllber 
dieser Lagerwelle (16) eiektrisch Isoliert 1st 

3. Instrument nach Anspruch % dadurch gekenn- 
zeichnet daB zwischen der Lagerwelle (16) und 
dem ersten Arm (22) eine die Lagerwelle (16) urn- 
gebende Isolierhttlse(42) angeordnet ist 

4. Instrument nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die IsolierhOlse (42) Teil des Isolier- 
teils (35) ist 

5. Instrument nach einem der voranstehenden An- 
sprtiche, dadurch gekennzeichnet daB das Isolier- 
teil (35) aus Keramik besteht 

6. Instrument nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Isolierteil (35) aus 
Kunststoff besteht 

7. Instrument nach einem der voranstehenden An- 
sprflche, dadurch gekennzeichnet, daB das Isolier- 
teil (35) plattenf6rmig ausgebildet ist und im 
Schwenldagerbereich zwischen dem zweiten Arm 
(23) und dem zugeordneten Kniehebelelement 
sandwicharug eingebettetist 

8. Instrument nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet daB das Isoliertell (35) an dem Kniehebel- 
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element (31) einerseits und an dem zweiten Arm 
(23) andereneits Qber Stiroliachen (40, 41) flSchig 
auliegt 

9. Instrument nach Anspruch 8, dadurcb gekenn- 
zeichnet, daB die sandwichfdrmig aneinanderlie- 5 
genden Bereiche des zweiten Arms (231 des Isolier- 
teOs (35) und des dem zweiten Ann (23) zugeordne- 
ten Kniehebelelements (31) miteinandcr fluchtende 
Offnungen ftir eine durchgehende Lagerwelie (16) 
aufweisert 10 

10. Instrument nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei einer lehend mit dem Rohrschaft 
(7, 1) verbundenen Lagerwelie (16) das Isolierteil 
(35) die benachbarten Bereiche des dem zweiten 
Arm (23) zugeordneten Kniehebelelements (31) ge- 15 
genttber der Lagerwelie (16) elektrisch isolierend 
umgibt 

1 1. Instrument nach einem der voranstehenden An- 
sprflche, dadurch gekennzeichnet, daB der erste 
Arm (22) und das ihm zugeordnete Kniehebelele- 20 
ment (24) einstUckig ausgebildet sind 

12. Instrument nach einem der voranstehenden An- 
sprflche, dadurch gekennzeichnet, daB in den Rohr- 
schaft (7, 1) eine Isolierhfllse (17) eingestcckt ist, die 
die Schub- und Zugstange (5) gegenOber dem 25 
Rohrschaft (7, 1) isoliert und die zwischen parallel 
nach vorn gerichteten Schenkeln (19, 20) das Ende 
der Schub- und Zugstange (5), die Kniehebelele- 
mente (24, 27, 29, 31) sowie die Schwenklagerung 
(16) des ersten und zweiten Arms (22 beziehungs- 30 
weise23)aufnimmt 
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54 Bipolar surgical grasping instrument 

57 In order to simplify to the greatest extent 
possible the design of a bipolar surgical 
grasping instrument with two pivotable arms 
that are mounted on the end of a sleeve joint 
and which are pivotable by means of 
articulated lever elements vja'push/pull rods 
displaceable within a sleeve joint, it is proposed 
that the push/pull rods and the articulated lever 
elements consist of electrically-conducting 
material, and are electrically connected to one 
another, such that the first arm is electrically 
connected with Ihe articulated lever elements 
assigned to it, and the second arm is 
connected with the articulated lever elements 
assigned to it through an insulating element, 
such that the second arm is electrically 
connected with the sleeve joint via its pivotable 
mount, and that the first arm is electrically 
insulated from the second arm and the sleeve 
joint but mounted in a maaner so that it may 
rotate about the sleeve joint. 
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